
Manual Anti
Esmagamento

Instruções de operação para comunicação com problemas
1. Instruções de instalação
a] Conecte o cabo do motor ao controlador.
b] Conecte o plugue de alimentação do motor ao plugue CA do controlador.
c] Conecte o cabo de alimentação do controlador à rede elétrica. A instalação está concluída

2. Métodos de ajuste
a] Configuração da marcha: Após a instalação do controlador, ajuste - o para a marcha 0 (modo
de aprendizado do ambiente). Pressione o botão de descida do controle remoto. A voz
informará o início do aprendizado do ambiente. A porta se moverá de cima para baixo. Quando
a porta chegar ao limite inferior (a voz informará a conclusão do aprendizado do ambiente),
feche a porta novamente. Ao fechar a porta, a voz informará a entrada (início da detecção de
obstáculo). Quando a porta chegar ao limite inferior sem disparar a retração por engano, a
configuração está concluída. 

b] Teste da função de detecção de obstáculo: Abra a porta até o limite superior e depois
feche - A voz informará (início da detecção de obstáculo). Coloque um obstáculo simulado na
parte inferior. Quando a porta pressionar o obstáculo, parará e se retrairá por 5 segundos,
depois parará de se mover e emitirá um alarme. O teste está concluído.

c] Ajuste da marcha: Se a porta não disparar a retração ao pressionar um obstáculo durante
a descida, reduza uma marcha. Caso contrário, se a porta parar e disparar a retração durante
a descida, aumente a marcha até que a porta não dispare automaticamente a retração
durante a descida. 

d] Troca de modo: Pressione o botão do meio para alternar ciclicamente entre três funções:
retração ao encontrar obstáculo, não retração ao encontrar obstáculo (modo de parada ao 
encontrar obstáculo) e desativação da função de detecção de obstáculo. O padrão de fábrica
é a retração ao encontrar obstáculo. 

e] Explicação das marchas: A marcha mais baixa é a 1ª e a mais alta é a 10ª.


